
1.      
   ?
.      
.  
.  
. ,  

2. ,  ,   , 
        
    ?
. Demonstrator
. Receptionist
. Teaching Aid
. Care Taker

3.      ?
1.      
   ?
2.       
Runaround’    
  
3. (=  )  
     
   
. 1, 2 . 2, 3 
. 1,3 . 

4.         ?
.  
.   
.  
. ,  

5.       
  ?
1.     ‘Run around’
     .
2. Run around   
  
3.  ‘Handbook of 
Robotics’   
. 1, 2, 3 . 1, 2
. 2, 3 . 1, 3

6.  ?
.     
.          
  
. Manipulate Objects

.      
7.         ?

.  
.     
.    
.      

8.     ?
.   
.  . 
.    

9.       
Seventh work project 
       
 ?
. Knpw Rob

. Robo Earth

. Robo Brain . Rapyuta

10.      
       ?
. ROS . COALAS

. MY Robots . Robo earth

11.         
     ?
.  .  
.  .  

12.      
  ()   ?
.         
   ,  
     
.      , 
     
.  . 
. ,  . ,   

13.        
      
    ?
.  .  
.   . TALON

14.        
 /     ?
.  .  
.  . 

15. TOPIO ?
.    
.   

.  
.  

19.  (da vinci)  
     ?
.   . 
.  .  

20.     
     ?
. Swiffer . Zeus

. Cat litter Robot

. da Vinci

21.        
    ?
. Dressman

. Somabar

. Cat litter  Robot

. Hospi

22.        
      
    ?
.  Hospi . Puma

.  IRB6 . Famulus

23.  Digitaly operated and

programmable ? 
. Unimate . IRB6

. PUMA . Famulus

24.      ?
.        
.   
. ,  
.   

25.      
    ?
. Runaround .  Liar

. Handbook of  Robotics

. RUR

26.         
    ?
.  
  
.   
.   

27.   ?
.     
.   , 
   

. Dir casting machine

. Universal manipulation arm

28. HOSPI ?
.     
.     
.        
.   

29.     
   ?
. Somabar . Swiffer

. Dressman . Da vinci

30. Samart Hand ?
.   
.  
.    
. ,   

31.  End effector  
     ?
. Vision .Manipulator

. Hand . AM

32. Vaimos ?
.    
.     
  
. Robotic platform

. Vaimos

33.      ?
. i Splash-I . ACM-R5

. Hexapoda . Vaimos

34.       ?
. Plen . ACMR5

. Hexapoda . Ball Ip

35.        
   ?
.   . 
.   . 

36. Hexapoda ?
.       
.    
.  Robotic Platform

.    

37. Robonaut       ?
. NASA,  
.  . 
. 

38. Daksh      
,      
  ?
.  .  
.  . 

39.       
     ?
. ICICI . HDFC

. Axis . Yes Bank

40.       
   ?
. Topio . Nano

. Enon . Nikola

41.       
 ?
. Eve R-2 . Actroid

. DEROI . Telenoid R1

42.      
      ?
. Albert Hubo . I
. Gynoid . Actroid

43. Gynoid ?
.     
.     
. Robo Gynaecologist

.     
44. ASIMO      

   ?
.  . 
.    . 

45. Android ?
.     
.     
. Erotic robot

. Actroid

46. Neuro Arm ?
.   
.    
.    
.      

47.     
       ?
.   . 
.   .  

48. ZEUS      
   ?
.  .  
.  . 
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www.nipuna.ntnews.com,
www.facebook.com/ntnipuna

,  

l -, .. : ,  
     .

  

      
      .

l  : 500
l :    
l  : , 
l  :   
l   :  20
l  : 

www.unionbankofindia.co.in

  ...

        
      
     .

l  : 117
l :  ,    ,

    ,   ,
     

l  :   
l   :  3
l  :

https://sangareddy.telangana.gov.in

  ...

         
     (       ) 

      .

l  : 73
l :      ,

 
l  :   
l   :  19
l  : https://nabfid.org

      ....

     ?
 

16.      ?
.   i)     
.   ii)   Programmble 
. PUMA iii)     
. HOSPI IV) Programmble Manipulation Arm
.-3, -2, -4, -1 .-2, -3, -4, -1
.-2, -3, -1, -4 .-2, -4, -3, -1

17.      ?
. Know Rob 1) Robo earth   

     framework
. Robo Brain 2) Knowledge Processing system
. Rapyuta 3)         
. Coalas 4)       
. -2, -4, -1, -3 .-2, -4, -3, -1
. -2, -1, -4, -3 . -2, -1, -3, -4

18.      ?
.Hexapoda 1)    
.i Splash-I 2)    
. Plen 3)    
.Vaimos 4)  
. -2, -3, -1, -4 .-2, -1, -3, -4
. -2, -3, -4, -1 . -1, -2, -3, -4

  
-,  

  ..

 
1. 2. 3. 4.
5. 6. 7. 8.
9. 10. 11. 12.
13. 14. 15. 16.
17. 18. 19. 20.
21.  22. 23. 24.
25. 26. 27. 28.
29. 30. 31. 32.
33. 34. 35. 36.
37. 38. 39. 40.
41. 42. 43. 44.
45. 46. 47. 48.

8         
        . 

8       
1.   :   . 

:    .
2.   :    . 

:   .
8    . ..

1.    
2.    
3.     

  :    
  . 

   
8      . 
8       

    .
8         .

      
 .

8        
     . 

8    .   .
  
8      ,   ,

        . 
  
8      

 . 
  
8        .
8      .
8       

  .
8         .
8       

  .
  
8        

       
      . 

8         

  .
  
8      

 . 
8      
8       . 
8       .    
8   .
8    .
  
8         

(   )     . 
8      

   . 
8      .
8 , ,     

       . 
   
8        

      
.   , 
     .

8      , 
    - 25 .

8     ,     
- 30 .

8        
  -2.5 .

   
8         

         
      
       .
     .

   
8          

   . 
8        

       
        
  . 

8          
     .

8        

    .    
 .     
    .

8         
.      .
        .

8  ,    
      
       
     .

8             
       
    . 

8       
 .     
         
      . 

8         
      

  .     
  .

   
8       

    
       
       .
     . 

   
8         

        
    . 

:         .
8        

    . 
:      , 

     .
8        

  .
8          

         .
8      

    .
8       

  ,    .
   
8       

        
      
      . 

8      
    ,    
         
 . 

8         .
8         

 = 1.003         = 1.33
 = 1.5   = 2.42

8        
    . 

8        
     .

      
8      

       
      
        
       
    . 

8         
    .

   
8         

       .
8      

  
8        
8    
8       .
 
8      

   . 
    .
1.  
2.  

8     .
     . 
  . 

8      .
      .
     . 

8          ,
      
       .

8        
     . 

8          
  . 

   
8        

      .
8       

   . 
8     ,   

         . 

     ..    
 


-,  

 , 

8      
        
     .

8      .
8         

      .
8       

     .
8     VIBGYYOR  

    .
8 VIBGYYOR     

 -   (B)
8        

-   (G) 
8     . 

      .
8       

(V).      
 .

8  ( )   
    . 

8   -  
8   :

,  , .
8  :      

     .  ,
, ,  . 

   
8         

,      
    .

8         
       . 

8      

‘      ’ .
   
8         

      
      . 
    .

8        
       ,  
      . 
      .
     . 

 
8        

     
,     
     . 

8       

   .
8       . 
   
8        

      . 
8         

     . 
8   (3D)   

      . 
8  ,      

     . 
 
8 ,         

         
         
.   
. 




 
 





